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Prazo de interposicéo de recurso em face das questdes da prova objetiva e do gabarito preliminar
Nome: LAERTE JUNIOR ALMEIDA
Inscrigao: 28
Protocolo: 13635
Cargo: PROFESSOR DE EDUCAGAO DIGITAL
Situacdo: INDEFERIDO

Cdbdigo da prova: 3

Questéao: 6

Disciplina: Conhecimentos Especificos (Professor de Educagéo Digital)
Recurso:

Venho, por meio deste recurso, requerer a anulagdo da Questdo n° 06 da prova de Educagéo Digital — Tipo 03, tendo em vista
que o enunciado admite duas alternativas como respostas possiveis. Essa duplicidade compromete a objetividade e a
precisao da questdo, impossibilitando a identificacdo de uma Unica resposta inequivocamente correta. Diante do exposto,
solicito a anulagédo da referida questao e a consequente atribuigcdo da respectiva pontuagao a todos os candidatos

Link para o anexo enviado pelo candidato:

trl)ttps://ps-recursosanexos.s3.amazonaws.com/uploads/98/concursos/2537/recursos/3201 /3a6968dcf115f3daf2b160dcb072527a.pdf
esposta:

Em resposta a fundamentacéo apresentada, informamos que esta analise se restringe exclusivamente a questdo indicada no
recurso interposto. Recursos que tratem de questdes diferentes daquela mencionada ndo serdo considerados para fins de
analise. Apds avaliagao criteriosa, esta banca conclui que os argumentos apresentados ndo sao suficientes para alterar o
gabarito ou anular a questao, conforme os fundamentos expostos a seguir:

O candidato requer a anulagdo da questéo, sob o argumento de que o enunciado admitiria duas alternativas como respostas
possiveis, 0 que, em sua avaliagdo, comprometeria a objetividade e a precisdo da questao.

Sustenta, em sintese, que a sequéncia apresentada em outra, também poderia ser considerada adequada para o
desenvolvimento da atividade de Robotica Educacional.

ANALISE DA QUESTAO

A questdo apresenta uma situacdo pedagodgica concreta envolvendo a construgdo e programagao de um pequeno veiculo
robotizado, composto por estrutura fisica, placa programavel, sensor de distancia, motores e elementos de conexao.

O comando solicita que o candidato identifique a sequéncia correta de procedimentos para o desenvolvimento da atividade,
considerando as cinco etapas expressamente descritas. O gabarito oficial aponta a alternativa: 2, 4, 5, 1, 3.

A sequéncia estabelecida corresponde a:

2 - definir o comportamento esperado do robd;

4 - montar a estrutura fisica e realizar as conexdes;

5 - interpretar as informagdes produzidas pelos sensores e relaciona-las as a¢des dos atuadores;

1 - programar a logica de funcionamento;

3 - realizar testes, observar as respostas e efetuar os ajustes necessarios.

Essa organizagdo apresenta progressdo logica entre concepg¢do, montagem, compreensdo da interagdo entre os
componentes, programagao e validagao pratica da solugao.

DA RELACAO ENTRE AS ETAPAS

O item 2 corresponde a definigdo do comportamento esperado do protétipo diante das situagdes que poderao ocorrer durante
a atividade. Trata-se da etapa de concepc¢ao da solugéo, na qual se estabelece o comportamento que se pretende obter.

Na sequéncia, o item 4 determina:

"Montar a estrutura fisica, conectar a placa, o sensor e os atuadores e verificar as ligagdes do circuito."

Essa etapa estabelece a configuragao fisica do sistema que sera posteriormente submetido a programacgao e aos testes.

O item 5, por sua vez, estabelece:

"Interpretar as informagbes produzidas pelos sensores e relaciona-las aos comandos que determinardo as agbes dos
atuadores."
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Ha, portanto, uma relagao funcional entre a montagem dos componentes e a compreensao da interagao entre entrada e saida
do sistema, representadas, respectivamente, pelas informagdes provenientes do sensor e pelas agdes dos atuadores.

Na sequéncia, o item 1 determina:

"Programar a logica de funcionamento, relacionando as leituras do sensor as agdes previstas para o prototipo.”

A programacéo, nessa formulagdo, ndo € apresentada de maneira genérica. O préprio item especifica que ela devera
relacionar as leituras do sensor as agdes previstas para o protétipo.

Assim, a sequéncia: 4 -~ 5 - 1 apresenta uma relagéo operacional coerente: montagem e conexao — interpretagdo da relagédo
entre sensor e atuador - programacgao da légica correspondente.

Finalmente, o item 3 determina a realizacdo de testes, observacdo das respostas produzidas pelo protétipo e ajustes na
montagem ou nos comandos, constituindo a etapa de verificagédo pratica da solugéo desenvolvida.

DA ALEGACAO DE DUPLICIDADE ENTRE AS ALTERNATIVAS CE D

O candidato sustenta que a alternativa 2, 1, 4, 5, 3, também poderia ser considerada correta.

A alegagéo, contudo, ndo procede diante da redagao especifica dos itens.

A alternativa posiciona o item 1 - "Programar a légica de funcionamento, relacionando as leituras do sensor as agbes
previstas para o protétipo" imediatamente apds a definigdo do comportamento esperado e antes da montagem fisica e da
conexao do sensor e dos atuadores, descritas no item 4.

Essa inversdo é relevante porque o item 1 ndo se limita a elaboragdo abstrata de uma ideia ou de um algoritmo. Ele
determina a programagéao da logica de funcionamento relacionando as leituras do sensor as agdes previstas para o protétipo.
Ja o item 4 trata da montagem e conexao dos elementos fisicos que compdem esse sistema, enquanto o item 5 explicita a
interpretagédo das informagdes dos sensores e sua relagdo com os comandos que determinardo as agdes dos atuadores.
Consequentemente, considerando o encadeamento construido pelo préprio enunciado, a alternativa D preserva a relagao:
montar — interpretar - programar — testar.

A alternativa ao estabelecer: programar — montar — interpretar — testar,

antecipa a etapa de programacdo em relagdo as etapas que, no contexto especifico da questdo, ddo suporte a definigao
operacional da relagao entre as leituras do sensor e as agdes dos atuadores.

Portanto, ndo se trata simplesmente de escolher entre duas metodologias pedagdgicas possiveis, mas de identificar a
sequéncia que corresponde ao encadeamento funcional explicitamente construido pelas cinco etapas apresentadas na
questao.

RESSALVA TECNICA SOBRE A LITERATURA DE ROBOTICA EDUCACIONAL

E importante registrar uma ressalva para evitar uma interpretagdo excessivamente abrangente do fundamento utilizado. A
literatura sobre Robotica Educacional ndo estabelece uma sequéncia unica, universal e obrigatoria para todos os projetos de
robotica.

Em diferentes propostas pedagodgicas, planejamento, programagédo, montagem, simulagcao, experimentacao, testes e ajustes
podem assumir organizagao distinta, inclusive com carater iterativo. Ha situagdes em que a légica de programagido é
inicialmente planejada ou simulada antes da montagem fisica do protétipo, assim como existem atividades em que montagem
e programacao sao desenvolvidas de maneira integrada.

ESSA CARACTERISTICA, ENTRETANTO, NAO CONDUZ A ANULAGCAO DESTA QUESTAO.

O fundamento para a manutengao do gabarito ndo reside na afirmacgéo de que toda atividade de Roboética Educacional deva
necessariamente seguir a sequéncia2 -4 ->5 -1 - 3.

O fundamento esta na organizacéo especifica apresentada nesta questéo e na relagdo semantica e operacional estabelecida
entre suas proéprias etapas.

Em outras palavras, ndo se esta afirmando que seja pedagogicamente impossivel programar uma légica antes de montar um
protétipo em qualquer situagdo. E possivel, por exemplo, elaborar previamente um algoritmo, utilizar pseudocédigo ou realizar
simulagdes.

O que se verifica é que essa nao ¢é a situagao descrita pelo item 1 da questao.

O item 1 ndo afirma apenas "elaborar a I6gica" ou "planejar o algoritmo". Ele determina:

"Programar a légica de funcionamento, relacionando as leituras do sensor as agdes previstas para o prototipo."

Essa redacéo vincula a programacgao a relagao operacional entre leituras do sensor e agdes do prototipo.

Por sua vez, o item 4 determina a montagem e a conexdo do sensor e dos atuadores, enquanto o item 5 determina a
interpretagédo das informagdes produzidas pelos sensores e sua relagdo com os comandos dos atuadores.
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Assim, embora a literatura admita diferentes estratégias para o desenvolvimento de projetos de Roboética Educacional, a
alternativa correta deve ser determinada pelo contexto e pelas relagdes estabelecidas no enunciado concreto da questéo, e
nao pela possibilidade abstrata de utilizagdo de outra metodologia em uma atividade diferente.

Essa distingdo é fundamental para a analise do recurso.

A possibilidade de elaboragdo prévia de uma légica de programacéo, apontada implicitamente pelo candidato, ndo torna
automaticamente correta outra alternativa.

Para que outra alternativa fosse equivalente a alternativa indicada no gabarito oficial, seria necessario considerar que o item 1
pudesse ser interpretado como mera elaboragao prévia de algoritmo, independentemente da montagem, da conexdo e da
interpretacao das informagdes dos sensores.

ENTRETANTO, ESSA NAO E A REDAGAO UTILIZADA.

O item 1 refere-se expressamente a programacgao da ldgica relacionando as leituras do sensor as agdes previstas para o
protétipo.

Nesse contexto, a sequéncia C introduz a programacgéo antes das etapas 4 e 5, enquanto a sequéncia apontada no gabarito
oficial organiza essas etapas de modo progressivo:

2 - definir o comportamento;

4 - montar e conectar;

5 - interpretar as informacgdes dos sensores e sua relagao com os atuadores;

1 - programar a logica correspondente;

3 - testar e ajustar.

Por essa razdo, a alternativa apontada pelo candidato ndo se apresenta como uma segunda resposta equivalente a
alternativa indicada no gabarito oficial.

DA ETAPA DE TESTES

A posicao do item 3 ao final da sequéncia também encontra respaldo direto em sua proépria redagéo.

O item estabelece:

"Realizar testes, observar as respostas produzidas pelo protétipo e ajustar a montagem ou os comandos quando necessario."
A realizacdo dos testes pressupde que exista um prototipo estruturado e uma légica de funcionamento implementada para
que suas respostas possam ser observadas.

Além disso, o enunciado informa que, durante os testes, uma equipe identificou que o veiculo executava corretamente a
sequéncia programada, mas nao respondia conforme esperado diante de um obstaculo.

Esse contexto reforga a fungéo dos testes como etapa de verificagao e depuragao da solugdo desenvolvida.

Assim, a posicao final do item 3 € compativel com a prépria situagao apresentada no enunciado.

DA COERENCIA DA ALTERNATIVA OFICIAL

A alternativa 2, 4, 5, 1, 3 pode ser compreendida da seguinte forma:

2 - Definigao: estabelece-se o comportamento esperado;

4 - Montagem: estrutura-se fisicamente o protétipo e realizam-se as conexdes;

5 - Interpretagdo: compreende-se a relagado entre as informagdes dos sensores e as respostas dos atuadores;

1 - Programacao: transforma-se essa relagdo em légica de funcionamento;

3 - Testes: verifica-se o comportamento efetivamente produzido e realizam-se os ajustes necessarios.

Essa ordenagdo é coerente com a situagado concreta descrita na questdo e permite identificar objetivamente a alternativa
correta.

PARECER DO AVALIADOR - CONCLUSAO

Apo6s analise do recurso, verifica-se que a alegagao de existéncia de duas respostas igualmente corretas ndo se sustenta.
Embora seja possivel, em determinadas metodologias de Robética Educacional, elaborar ou simular uma légica de
programacao antes da montagem fisica de um prototipo, essa possibilidade genérica ndo torna correta a alternativa indicada
pelo candidato nesta questao especifica. A alternativa 2, 1, 4, 5, 3 antecipa a etapa de programacéo da l4gica relacionada as
leituras do sensor para antes da montagem e conexdo dos componentes e também para antes da etapa expressamente
destinada a interpretacdo das informagées dos sensores e sua relagdo com os atuadores.

A alternativa indicada no gabarito oficial 2, 4, 5, 1, 3, por sua vez, preserva o encadeamento funcional estabelecido pela
redacgdo dos itens: definigdo do comportamento, montagem e conexao, interpretacdo da relagdo entre sensores e atuadores,
programacao e, finalmente, testes e ajustes.
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Nao se identifica, portanto, duplicidade de gabarito, erro conceitual ou falha de redagao capaz de comprometer a objetividade
da questao

PARECER

Diante do exposto, opina-se pelo INDEFERIMENTO do recurso, mantendo-se a Questdo n° 06 e o gabarito oficial da
alternativa 2, 4, 5, 1, 3.

A questdo apresenta sequéncia de procedimentos coerente com o contexto proposto e permite a identificacdo objetiva da
alternativa correta a partir da relagdo funcional estabelecida entre suas proprias etapas.

Diante dos argumentos apresentados, RECURSO INDEFERIDO.
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